FOTOGRAFOVANI Z RUKY

Pohybova neostrost se li$i od $patného zaostfeni tim,
7e ma smér a pokud tento smér zndme, nebo ho alespon
dovedeme vypoditat, je ji snazsi napravit podstatné jedno-
duseji, nez $patné zaostreni. Dusledkem pohybové neos-
trosti je jakysi druh §mouh. Je v§ak nutné rozliSovat mezi
otfesy, pohybem fotoapardtu a neostrosti danou pohy-
bem objektu. V prvnim pripadé je rozmazan cely snimek
stejné, protoze se béhem expozice pohnul fotoaparat spise
nez ¢ast objektu. Pohyb fotografovaného objektu vytvari
relativni pohyb jedné véci oproti pozadi, typicky viz je-
douci po ulici. Napravit tento druh neostrosti je téz3i nez
opravit pohyb fotoaparitu, protoZe vyzaduje rozdilnd
mnozstvi korekei v riznych mistech snimku.

SEZNAMTE SE S KRESBOU
OBJEKTIVU

Jak ostrd ma byt zaostiena plocha? Tézko
zodpovéditelna otézka, kdyz se divéte na
monitoru pocitace na jeden snimek ve 100%
zvétseni. A jak vite, objektivy v tomto ohledu
nejsou navrhovany stejné. Pokud mame
zrcadlovku s neékolika objektivy, jisté nékteré
z nich kresli 1épe nez jiné — v idedlnich
podminkach. Jednoduchou a dobrou
prlpravou je nalézt objekt, ke kterému se :
vzdy mUzeme vrétit, néjaky kousek vybavent L
domacnosti a fotografovat jej ve stejném

méfitku rdiznymi objektivy. J& zvolil sosku ze Nikon 18 — 200 mm na Nikon 18 — 200 mm na
skla a oceli. Objekt by mél mit ve svém 62mm 112mm

stfedu vyrazné kontrastni hrany jako tato
soska. Mezi ¢tyfmi objektivy jsou zietelné
rozdily. Kdyz méte takové testovaci snimky,
pomohou ndm pfi rozhodovani o ostrosti

skutecné fotografie.

Jsou dalsi ¢tyti podkategorie, a disledné vzato, celé
$§iroké spektrum pohybovych neostrosti snimku. Pohyb
fotoaparatu zahrnuje ¢as a smér; ¢im je delsi expozice,
tim jsou del$i $mouhy. Zdmérnd pohybovd neostrost
dané pohybem fotoaparitu ¢asto zahrnuje zmény sméru.
Specidlnim pifipadem je stfedné dlouhd expozice se sta-
tivem. Dojde k otfesu, pohybu fotoaparatu nirazem zr-
catka, anebo prudkym stiskem spousté a naslednému
navratu do puvodni pozice. Vysledkem je vzajemné
mirné posunuty dvojsnimek. Pfi pohybové neostrosti je
hlavni rozdil ve zptisobu, jakym se pohybuje objekt vii¢i
temnému pozadi a nebo opacné. Zalezi také na expozic-
nim ¢asu a sméru pohybu.
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Zeiss Planar 85 mm Micro-Nikkor 105 mm
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STANDARDNI NEOSTROST MA
GAUSSOVSKE ROZLOZENI
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Spatné zaostieni nevytvoii jen kruhy, ale G¢inek na
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snimku doprovazi i Gaussovské rozostient. Ve vysledku
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to znamena, Ze rozostreny zabér bodového zdroje
sldbne smérem od stfedu, podobné jako 2D projekce
3D Gaussovy krivky ve tvaru zvonu, jak je zde
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naznaceno. Vysledek vidime ve Photoshopu. Na pozadf

| |
—_
(=)}

vytvorte bilou tecku a aplikujeme Gaussovské
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rozostfeni. Aby byl vidét Ucinek, vytvorte bod
o poloméru nékolika pixeld.
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0 (zaostteno)

Rozostteni bodového zdroje
Odraz lesku na konvexni
(vypuklé) plose, lakované Idhvi

a stribrné nddobé, je
pravdépodobné idedini pro
fotografické zndzornéni tcinku
Spatného zaostreni.

Na této fadé detaild stejné

scény ukazuje prvni fada

ndrdst neostrosti od ostrého
snimku s objektivem odclonénym
na plnou svételnost /1.4 smérem
k neostrosti zpUsobené
postupnym preostfovdnim blize
k fotoapardtu. Druhd fada
ukazuje stejné preostrovdni pri
cloné 1/6.3 a treti fada vyuziva
jesté vice zaclonény objektiv 1/16.
Povsimnéte si, Ze klasické
kruhové rozostieni bodu je
zl'ejmé ve skutecnosti jen u zcela
odclonéného objektivu.
Rozosttené body pii vyssich
clonovych ¢islech si vice
zachovdvaji pavodni tvar.

TYPY NEOSTROSTI



